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( Tableau croisé compétences/savoirs associés

Le tableau ci-dessous met en évidence les relations existant entre le référentiel de formation du BEP des métiers de l'électronique et le travail que vous devez effectuer.

	Compétences
	Savoirs associés



	
	S1
	S2
	S3
	S4
	S5
	S6
	S7
	S8

	C1.1
	X
	X
	
	
	X
	
	
	

	C1.2
	
	
	
	
	
	
	
	

	C2.1
	
	
	
	
	
	
	
	

	C2.2
	
	
	
	
	
	X
	
	

	C3.1
	
	
	
	
	
	X
	
	

	C3.2
	X
	X
	X
	
	
	
	
	

	C3.3
	X
	
	
	
	
	X
	
	

	C4.1
	
	
	
	
	
	
	
	

	C4.2
	
	
	
	
	
	
	
	


( Conditions de réalisation
Pour réaliser ce travail, vous devez disposer :


- du dossier technique.

A. ETUDE DU FONCTIONNEMENT DE FP3

QA1- INDIQUER le rôle du microcontrôleur Atmel AT89C2051 et de l’EEPROM AT24C01A.

Le microcontrôleur matérialise la fonction logicielle « asservissement de la position de la parabole », il vas, a partir d’un signal DiSEqC générer les signaux Valim et Vsens nécessaires a la rotation de la parabole.
L’eeprom garde en mémoire les coordonnées des satellites


QA2- COMPLETER le tableau suivant :

	Satellite
	Position orbitale
	Numéro affecté
	Position par rapport au ‘zéro usine’
	Nombre d’impulsions de Vpulse par rapport au ‘zéro usine’
	Code hexadécimal dans l’EEPROM

	Télécom 2B
	5° ouest
	1
	47,3°
	158
	$009E

	Télécom 2A
	8° ouest
	2
	50.3
	168
	

	Astra 1A
	19° est
	3
	23,3°
	78
	$004E

	Hot bird
	13° est
	4
	29.3
	98
	

	Eutelsat W2
	16° est
	5
	26.3
	88
	

	Eutelsat
	10° est
	6
	32.3
	108
	

	Turksat
	42° est
	7
	0,3°
	1
	$0001


42.3° correspond au zero usine

QA3- COMPLETER le tableau suivant :

	Satellites
	Message DiSEqC en hexadécimale
	Mouvement de la parabole

	Télécom 2B(Astra 1A
	E0 30 6B 03
	ouest(est

	Astra 1A(Hot bird
	E0 30 6B 04
	Est->ouest

	Hot bird(Turksat
	E0 30 6B 07
	Ouest>est



QA4- INDIQUER le cheminement dans l’algorigramme de fonctionnement de FP3 représenté à la page suivante :

   ( avec des flèches vertes lors d’un passage du satellite Télécom 2B à Astra 1A,

   ( avec des flèches bleues lors d’un passage du satellite Astra 1A à Hot bird,

   ( avec des flèches noires lors d’un positionnement sur un même satellite.



B. ETUDE DU CIRCUIT DE REMISE A ZERO DU MICROCONTROLEUR
[image: image1.jpg]vee
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   On définit :


- VIL(max) comme le niveau maximal de la ddp nécessaire à l’entrée d’un circuit logique pour qu’il la considère comme un état logique ‘0’,


- VIH(min) comme le niveau minimal de la ddp nécessaire à l’entrée d’un circuit logique pour qu’il la considère comme à l’état logique ‘1’.


QB1- CALCULER, après la lecture du tableau ci-dessous extrait de la page 9 de la documentation constructeur du microcontrôleur AT89C2051,les valeurs de VIL(min), de VIL(max), de VIH(min) et de VIH(max) de l’entrée RST de remise à zéro.

	Symbol
	Parameter
	Condition
	Min
	Max
	Units

	VIL
	Input Low voltage
	
	- 0.5
	0.2 Vcc – 0.1
	V

	VIH
	Input High voltage
	(Except XTAL1, RST)
	0.2 Vcc + 0.9
	Vcc + 0.5
	V

	VIH1
	Input High voltage
	(XTAL1, RST)
	0.7 Vcc
	Vcc + 0.5
	V


Vil(min)=-0.5V
Vil(max)=0.2xvcc-0.1=0.2x5-0.1=0.9V
Vih(min)=0.7xVCC=3.5V
Vih(max)=VCC+0.5=5.5V

QB2- COMPLETER la partie droite du graphique ci-dessous en indiquant les valeurs numériques des ddp concernées.



QB3- L’entrée de remise à zéro RST étant active à l’état haut, COMPLETER le tableau ci-dessous.

	Fonctionnement de l’entrée RST de AT89C2051
	Numéro de la zone concerné sur le graphique précédent

	Remise à zéro inactive


	3

	Bande indéterminée (RAZ incertaine)


	2

	Remise à zéro active


	1



QB4- CALCULER la constante de temps ( du circuit composé de R1 et C1.

=r1.c1=10v4.7.10=0.047s=47ms

QB5- En sachant que la tension VIH(min) = 3,5 Volts et en exploitant l’oscillogramme ci-dessous de VR1 tension au bornes de la résistance R1, DETERMINER la valeur de la durée tRST qu’il faut pour atteindre la valeur de VIH(min).
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QB6- COMPLETER le tableau suivant en répondant par actif ou non actif.

	Etat logique de l’entrée RST du circuit AT89C2051
	Etat du circuit

	0
	Actif

	1
	Non actif


















































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































Nom du candidat :





Algorigramme de FP3





non





Arrêt du moteur (Valim = 5 Volts)


Mise au repos du relais Sens (Vsens = 0 Volt)


Attente d’un nouveau message DiSEqC





oui





Arrivée d’un message DiSEqC sur le PIC





Attente d’un nouveau message DiSEqC





Sauvegarder la nouvelle position dans l’EEPROM





Mise au repos du relais Sens (Vsens = 0 Volt)





Arrêt du moteur (Valim = 5 Volts)





Position = destination ?





Incrémenter la position





non





oui





Décrémenter la position





Rotation vers l’est ?





oui





non





Présence d’une impulsion sur l’entrée Vpulse avant 1,5 seconde





Alimenter le moteur (Valim = 0 Volt)





non





oui





Rotation vers l’est     (Vsens = 5 Volts)





Rotation vers l’ouest (Vsens = 0 Volt)





non





oui





Attente d’un nouveau message DiSEqC





Position < destination ?





Position = destination ?





Récupérer le code hexadécimale correspondant à la position du satellite de destination dans l’EEPROM





3.5V





-0.5v





0.9V








5.5V








VIL(min)





VIL(max)





VIH(min)





VIH(max)





Caractéristiques de l’entrée RST








Zone (





Zone (





Zone (











ANALYSE STRUCTURELLE





DE LA FONCTION PRINCIPALE


FP3
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