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( Tableau croisé compétences/savoirs associés

Le tableau ci-dessous met en évidence les relations existant entre le référentiel de formation du BEP des métiers de l'électronique et le travail que vous devez effectuer.

	Compétences
	Savoirs associés



	
	S1
	S2
	S3
	S4
	S5
	S6
	S7
	S8

	C1.1
	X
	X
	
	
	X
	
	
	

	C1.2
	
	
	
	
	
	
	
	

	C2.1
	
	
	
	
	
	
	
	

	C2.2
	
	
	
	
	
	
	
	

	C3.1
	X
	X
	X
	
	X
	
	
	

	C3.2
	X
	X
	X
	
	X
	
	
	

	C3.3
	
	
	
	
	
	
	
	

	C4.1
	
	
	
	
	
	
	
	

	C4.2
	
	
	
	
	
	
	
	


( Conditions de réalisation
Pour réaliser ce travail, vous devez disposer :


- du dossier technique


- d’un poste informatique équipé du logiciel PROTEUS.

Préambule à cette analyse :

   Sur la première version industrielle du positionneur Motorysat, réalisée en composants traditionnels, le condensateur repéré C13 n’existait pas.

   Depuis le mois de juin 2001, le bureau d’étude du produit l’a ajouté sur les nouvelles versions des cartes fabriquées avec des composants montés en surface (CMS).

   Ce condensateur monté en série entre le câble coaxial et le filtre de Rauch réalisant la fonction secondaire FS1.1 ne modifie en rien le fonctionnement général de l’objet technique. Il permet seulement d’éviter certains parasites du moteur sur l’alimentation de 5 Volts à travers les résistances R12 et R13.

   Placé en série, il ne laisse donc plus passer la composante continue de 13/18 Volts de Vcoax et diminue légèrement le gain maximal du nouveau filtre ainsi réalisé.

A. ETUDE DE LA FONCTION SECONDAIRE FS1.1
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QA1- RAPPELER la dénomination et le rôle de la fonction secondaire FS1.1.

La fonction "Filtrage" permet d’extraire du signal, transmit par le câble coaxial, l’information codée de commande de déplacement de la parabole, généré par le démodulateur en fonction des choix de l’utilisateur. Elle est réalisée à partir d’une structure canonique passe-bande de Rauch.


QA2- PRECISER la nature et la dénomination des entrée et sortie de FS1.1.

Entrée :

Vcoax est un signal constitué de la composante continue (13 ou 18 Volts) d’alimentation de la tête de réception et du positionneur Motorysat, des informations audio/vidéo et des ordres de positionnement codés et modulés selon le protocole DiSEqC (voir le spectre de la figure 17).

Sortie :

Vfiltre est un signal constitué d’une composante continue égale à 5 Volts sur la quelle sont superposés les ordres de positionnement de la parabole, codés et modulés selon le protocole DiSEqC. On écrira Vfiltre = vfi + Vcc.


QA3- L’utilisateur regarde un programme diffusé par TV5, émise par le satellite Hot-bird. Le spectre du signal transporté par le câble coaxial a l’allure suivante :
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   Il décide de passer sur France 2, chaîne émise par le satellite Télécom 2B.


TRACER l’allure du spectre du signal Vfiltre durant l’émission du message DiSEqC de positionnement de la parabole.

   Tout d’abord, nous allons étudier le comportement de la structure pour la composante continue de Vcoax.

   Nous considèrerons l’impédance des condensateurs C13, C9 et C10 comme infinie (circuit ouvert).


QA4- REDESSINER le schéma structurel dans ce cas.


QA5- En DEDUIRE la valeur de Vfiltre pour la composante continue de Vcoax.

Vfiltre=Vsm=Vsa+Vac+Vcm

        =Vsa+Vcm

        = r11.i+Vcc=Vcc
   Etudions maintenant le comportement de la structure à la fréquence centrale f0.


QA6- A l’aide du tableau fourni à la page 18 du dossier technique, DONNER l’expression de la fonction de transfert du filtre à la fréquence f = f0. En DEDUIRE la valeur du gain à cette même fréquence, puis CALCULER f0 et (f

A0=  r11
       2r12
G=20log A0
F0=      1      =           r12+r13
        2.pi.c9       r11(r11+r13)
   Etudions pour finir, le comportement de la structure pour toutes les fréquences.

   Pour cela, nous allons simuler la réponse en fréquence de la structure à l’aide du logiciel Proteus (Isis).

	Bibliothèques
	Objets

	NATOA
	LM224

	DEVICE
	RES

	DEVICE
	CAP


   CONSTRUIRE la structure. UTILISER un générateur sinusoïdal pour Vcoax.

   PLACER une sonde sur Vcoax et une sonde sur Vfiltre.

…UTILISER un graphique en fréquence. PLACER la sonde Vfiltre dans le graphique.

   EDITER les paramètres du graphique en prenant Vcoax en référence, comme fréquence basse 10 kHz et fréquence haute 40 kHz et le nombre de pas/intervalle à 100.

   SIMULER et à l’aide du graphique REPONDRE au questionnement qui suit.

QA7- RELEVER f0, la valeur de la fréquence centrale et G0, la valeur maximale du gain à cette fréquence.

F0=22.2Khz
G0=0.733dB
   Les fréquences f1 et f2 sont déterminées pour G1 = G0 – 3 dB et G2 = G0 – 3 dB.


QA8- CALCULER G1 ou G2, puis RELEVER la valeur de f1 et def2.

f1=14.3Khz
f2=35.4Khz

QA9- En DEDUIRE la bande passante (f de ce filtre sachant que (f = f2 – f1.

35.4-14.3=21.1Khz

QA10- COMPARER les résultats obtenus en simulation à ceux du dossier technique calculés en QA6. VALIDER ainsi la forme de la courbe de gain du filtre et son type.

Ecart de 200Hz
Filtre passe-bande

NOTA : SAUVEGARDER votre travail de simulation nous utiliserons dans les fiches guidances qui suivent.

B. ETUDE DE LA FONCTION SECONDAIRE FS1.2

QB1- DESSINER le schéma de la structure réalisant la fonction FS1.2.


QB2- RAPPELER la dénomination et le rôle de la fonction secondaire FS1.2.

Adaptation d’impedance
Cette fonction permet d’éviter toute altération du signal vfiltre si la resistance d’entrée  de la fonction suivante était trop faible


QB3- PRECISER la nature et la dénomination des entrées et sorties de FS1.2.

Entrée :

Vfiltre est un signal constitué d’une composante continue égale à 5 Volts sur la quelle sont superposés les ordres de positionnement de la parabole, codés et modulés selon le protocole DiSEqC. On écrira Vfiltre = vfi + Vcc.

Sortie :
Vmod est un signal constitué d’une composante continue égale à 5 Volts sur laquelle sont superposés les ordres de positionnement de la parabole codés et modulés selon le protocole DiSEqC. On écrira Vmod = vmo + Vcc.


Les chronogrammes de Vfiltre et Vmod sont donnés sur la figure 26.


QB4- REPRESENTER le schéma modélisé de la structure en utilisant le modèle de l’A.I.L. parfait.


QB5- EXPRIMER Vmod en fonction de Vfiltre.

Vmod=Vfiltre ε
Vmod=Vfiltre


QB6- DONNER le nom usuel de cette structure.

Montage « suiveur »
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Porteuse son 1969,8 MHz





Porteuse vidéo 1964 MHz





Informations vidéo et son transposées dans la bande de


fréquence (0,95 GHz et 2,15 GHz)





Bande passante occupée par le signal 22 kHz





Vfiltre








Différence de potentiel continue de 5 volts





22 kHz





Nom du candidat :
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